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1. Wstep
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych
sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru zjazdoéw indywidualnych i publicznych
dla zadania ,,Przebudowa drogi w Swigtej”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy ikontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonywania robdt ziemnych
1 wykonczeniowych oraz regulacji wysokosciowej zjazdow indywidualnych 1 publicznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Zjazd - urzadzone miejsce dostepu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzeb
obstugi przylegtego terenu i jest uzgodniona z zarzadem drogi. W zaleznosci od petnionej
funkcji, rozréznia si¢ dwa typy zjazdow: publiczne i indywidualne.

1.4.2. Zjazd publiczny - urzadzone miejsce dostepu do drogi z drogi bocznej lub obiektu,
w ktérym jest prowadzona dziatalno$¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia dostep z/do
parkingu, stacji paliw, obiektow gastronomicznych, obiektow przemystowych lub innych
obiektéw ogoélnodostepnych.

1.4.3. Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dostepu do drogi z obiektu, ktéry jest
uzytkowany indywidualnie. Zjazd indywidualny zapewnia dostep do pojedynczych poses;ji,
zabudowan gospodarczych, na pole lub do innych obiektéw uzytkowanych indywidualnie.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace rob6ét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

2. Wyroby budowlane i materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace wyrobé6w budowlanych i materialow

Ogodlne wymagania dotyczace wyrobow budowlanych i1 materiatéw, ich pozyskiwania
i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2.2. Wymagania wobec gruntéw do budowy nasypéw zjazdéw jak w STWiORB D.02.03.01.
p.2.

3. Sprzet
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3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania ogélne dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystagpieniem do wlasciwych rob6t nalezy wytyczy¢ zjazd  zgodnie
z dokumentacja techniczng.

5.3. Roboty ziemne

Przy budowie zjazdéw, gdzie wystepuje niewielki zakres robot, roboty ziemne mogg by¢
wykonywane recznie.

Wykonanie robét ziemnych powinno odpowiada¢ wymaganiom STWiORB D.02.01.01
i STWiORB D.02.03.01.

5.4. Umocnienie skarp

Wykonanie umocnienia skarp przez humusowanie i obsianie powinno odpowiadac
wymaganiom STWiORB D.06.01.01

6. Kontrola jakos$ci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

6.2. Sprawdzenie prawidlowosci robot przygotowawczych

Kontrola jakosci rob6t przygotowawczych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
-dokumentacja projektowa - na podstawie ogledzin i pomiaréw.

6.3. Sprawdzenie prawidlowosci wykonania robét ziemnych

Kontrola jakosci rob6t ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
a) dokumentacjg projektowq - na podstawie ogledzin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w STWiORB D.02.03.01 ,,Wykonanie nasypéw”
1 STWiORB D.02.01.01 ,,Wykonanie wykopoéw”.
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6.4. Pomiary cech geometrycznych wykopéw i nasypéw zjazdéw zapisano w STWiORB
D.02.01.01 i STWiORB D.02.03.01

6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdow

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaé¢ wiekszych odchylen w zakresie cech
geometrycznych zjazdéw niz to podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla zjazdéw

Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Dopuszczalne odchylenia
Szerokos$¢, cm +5

Réwnos$¢ poprzeczna, mm 9

Pochylenie poprzeczne, % +0,5

6.6. Ocena wynikow badan

Wszystkie elementy robét, ktére wykazujg odstgpstwa od postanowien STWiORB, powinny
by¢ doprowadzone na koszt Wykonawcy do stanu zgodnosci z STWiORB,
a po przeprowadzeniu badan i pomiaréw moga by¢ ponownie przedstawione do akceptacji
InZyniera.

7. Obmiar robét

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdu, zgodnie
z dokumentacjg projektowg i pomiarami w terenie.
W/w jednostka uwzglednia elementy sktadowe rob6t obmierzane wedtug innych jednostek.

8. Odbior roboét
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktéry powinien by¢
dokonany po wykonaniu:
— prac pomiarowych,
— robo6t przygotowawczych,
— robdt ziemnych i ewentualnie przepustow,

b) odbiorowi koncowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu.

9. Podstawa platnosci
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9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00
,»Wymagania ogdlne”.

Platno$¢ za m? (metr kwadratowy) zjazdu nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem
i oceng jakosci wykonanych rob6t na podstawie wynikow pomiaréw i badan laboratoryjnych.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych sktadnikéw produkc;ji,

- wykonanie rob6t ziemnych,

- wykonanie rob6t wykonczeniowych,

- wykonanie regulacji wysokosciowej

— zakup i transport materiatéw i wyrobéw niezbednych do wykonania robét,

- zakup 1 dostarczenie wszystkich niezbednych sktadnikéw produkcji,

— oznakowanie robot,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robdt,

- koszt odpadéw i ubytkéw materiatowych,

— koszt rob6t tymczasowych, ktore sa potrzebne do wykonania rob6t podstawowych,
ale nie s3 przekazywane Zamawiajgcemu i1 sg usuwane po wykonaniu robdt
podstawowych,

- koszt prac tymczasowych, ktére sa niezbedne do wykonania rob6t podstawowych,
niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w Specyfikacji
Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robét Budowlanych.

Cena zapisana wyzej nie obejmuje:

-Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

-Wykonanie podbudowy i ulepszonego podtoza z kruszywa stabilizowanego cementem
-Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego (mieszanki niezwigzane;j)
-Wykonanie warstwy wigzacej z betonu asfaltowego

-Wykonanie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

-Wykonanie warstwy Scieralnej z betonowych elementéw prefabrykowanych

10. Przepisy zwigzane

Normy i inne dokumenty wg odpowiednich STWiORB, przywolanych w niniejszej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych.

KPED - Katalog powtarzalnych elementéw drogowych, CBPBDiM , Transprojekt”,
Warszawa 1979-82.
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